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Abstract of FR2554269 

The invention relates to control and drive 
consoles. The units 1 ,. 3 which constitute the 
console are mounted on horizontal and 
telescopic arms 4, 6 which serve as their 
support, which transmit to them at least a part 
of their movement and which furthermore 
serve as housing for the wiring. Application to 
modular consoles for control rooms. 
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(54) Pupitre de commande et de controle a geometric variable. 



(57) L'invention se rapporte d des puprtres de commande et 
de contrdle. 

Les unites 1, 3 qui constituent le pupitre sont monies sur 
des bras horizontaux et tSlescopiques 4, 6 qui leur servent de 
support qui leur transmettent au moins en partie leur mouve- 
mertt et qui en outre servent de logement a la filerie. 

Application aux pupitres modulaires pour salles de contrdle. 
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L* invention a pour objet un pupitre de commande et 1 
de contrOle a geometrie variable. 

Dans tous les types d'installations industrielles on 
s'oriente vers une centralisation toujours plus poussee 
5 de 1 'exploitation ou du contrale de :1 'exploitation en 
rasserablant dans un m§me local les informations regues, 
ainsi que les organes da contrOle et de commande qui 
sont anim§es par un petit nombre d'op§rateurs. 
Les pupitres ou consoles de contrSle et de commande 
10 utilises et connus ripondent a ces imperatifs. lis sont 
a cet effet adaptes a 1 'installation industrielle qu'ils 
doivent aniraer et comprennent habituelleraent un certain 
nombrs d'unites, par exemple des unites de controle ou 
de visualisation d' information grace 2 : 

15 - des tableaux 1 umineux,schemas , ecrans de television, 

- des unites de commande utiiisant des touches, boutons 
ou manettes, 

- des unites de contr61e de commande a touches lumineuses 
ou cadrans, 

20 - des unites de signal isation avec haut-parleur, combines 
telephoniques, etc. 

Ces unites, regroupees pour former des pupitres coraportant 
en outre une table de travail, doivent etre visibles et 
accessibles a Toperateur. On a done adopte des dimensions 
25 de pupitre standard qui regroupent les unites servies par 
la mSme personne sur un bati ou support fixe* 

Les pupitres de type connu presentent toutefois un cer- 
tain nombre d 1 inconvenients. En premier lieu i Is ne sont 
pas adaptables a toutes les personnes dans la mesure ou 
30 les operateurs amenes a utiliser le poste ont des tailles 
differentes, ou une acuite visuelle ou auditive differente. 
Le champ d'accessibilite et de vision etant different 
d 1 un individu a Tautre, le moyen utilise jusqu'a present 
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consistait a deplacer ou regler en hauteur le siSge 
de l'op6rateur. Cette "compensation" s'avfire cependant 
insuffisante et cela d'autant plus que les unites mo- 
dernes utilisent de plus en plus d'ecrans videos qui 
5 ne peuvent fitre lus que s'ils sont correcteraent orientes 
dans le champ de vision de 1 'util isateur. Et puis pour 
que l'exploitation de ces unites soit assurfie dans les 
meilleures conditions par divers op6rateurs, il faut 
qu'ils soient installes sans l'astreinte de modifier 
10 sans arret leur position en fonction des unites a consul- 
ter ou manoeuvrer. 

Pour Sviter ces inconvenients , I'invention propose un 
pupitre de commande et de contrSle a geomgtrie variable, 
c'est-a-dire dont au moins les unites essentielles peu- 
15 vent se deplacer et s'incliner et prendre les positions 
les mieux adapters a une utilisation correcte par Tope- 
rateur concerne. 

Selon 1 'invention, les unites qui constituent le pupitre 
de commande et de contr61e sont montees sur des bras ho- 

20 rizontaux et teiescopiques qui leur servent de support, 
qui leur transmettent au moins en partie leur mouvement, 
et qui en outre servent de logement a la filerie. Ces 
bras fixes a un mur porteur qui peut fitre ext§rieur 
a la cloison d'habillage du local, evitent toute liaison 

25 directe des unit§s avec le sol, facilitant ainsi 1 'entre- 
tien et 1 'accessibili te, tout en ameliorant 1'estheti- 
que de 1 'ensemble. 

D'autres caracteristiques particulieres et avantages de 
1 'invention ressortiront de la description suivante 
30 d'exemples de realisation en reference aux dessins annexes 
qui representent : 

- figure 1 : une vue schematique en perspective d'un 

pupitre a geometrie variable, 

- figure 2 : une vue schematique d'une variante de 
35 realisation. 
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Le pupitre de comraande et de contrOle illustrS a la 
figure 1 montre une premiSre unit§ de commande 1 por- 
tant des touches, boutons ou raanettes accessibles a 
Tutilisateur, units qui se prSsente sous forme d'une 
5 table servant d'Scritoire et qui peur recevoir d'autres 
SlSments amovibles -combin§s tSlSphoniques, etc... 
Une seconde units de contrdle 3 porte un Scrari de vi- 
sualisation d 'informations et des cadrans de contrOle 
non reprSsentSs. 

10 L'unitS 1 est montSe sur un bras horizontal et tSles- 
copique 4 dont TextrSmitS est fixSe a une borne support 
a TintSrieur d'un bloc technique fixe 2. 

L'unitS 3 est montSe sur un autre bras horizontal et 
tSlescopique 6 Sgalement fixS a un support a 1'intS- 

15 rieur du bloc technique 2. Ce bloc technique renferme 
un roScanisrae a vSrin ou crSmaillSre (non visible sur la 
figure) grace auquel I'opSrateur peut commander le dS- 
placement en translation -indSpendamraent bu siinultanSment- 
des bras horizontaux 4 et 6. II peut ainsi assurer le rSgla 

20 en hauteur de 1'unitS de commande 1 et/ou de l'unitS de 
contrfile, selon les besoins. 

Comme indique precSdemment, les bras 4 et 6 sont tSlesco- 
piques. L'ScorchS pratique sur ces bras montre un mScanis- 
me a crSmaillSre 7 grace auquel Tutilisateur peut Sloi- 
25 gner ou rapprocher de lui l'unitS de commande 1 et/ou 
1 'units de contrfile 3. 

Enfin, Tlnclinaison sur 1 'horizontale de l'unitS de 
commande 1 peut Stre obtenus grace a un petit vSrin 8 
prenant appui sur le cadre support du pupitre solidaire 
30 du bras horizontal 4. 

On notera que la filerie 5 desservant les deux unitSs est 
disposSe a TintSrieur des bras horizontaux. 

Cette disposition revSt done un aspect trSs pratique pour 
Tutilisateur ; elle est aussi trSs accessible pour 
35 Tentretien ; aucun pied support ne relie le sol aux 
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unit§s done aucune vibration n*est transmise du sol; 
enfin cette disposition permet de realiser un ensemble 
trSs esthetique, le bloc technique 2 pouvant fitre cache 
par une cloison ou un habillage approprie. 

5 La figure 2 illustre une variante de realisation de 
pupitr* a geometrie variable. 

On y retrouve les mSmes elements que dans I'exemple 
precedent tnais les bras 4 et 6 sont fixes a une potence 
9 et peuvent pivoter autour d'axes horizontaux 10. Chaque 

10 bras est soutenu par un v6rin 11. La mont§e et la des- 
cente des unites s'effectue done par pivotement des 
bras ; cela a pour effet de modifier legSrement Tangle 
d'inclinaison de T§cran de visualisation ce qui dans 
certains cas am€liore le champ de vision de Tutilisateur. 
Dans ce cas illustre a la figure 2 une cloison d'ha- 

15 billage 12 munie d'une fenStre pour le passage des bras, 
isole la salle de contrSle du mur porteur desdits bras. 
Le couloir technique ainsi obtenu permet de realiser 
les raccordements electriques a l'exterieur de la salle. 
On a represents en pointille a la figure 2 les diverses 

20 positions que peuvent prendre 1'unite de commande 1 et 
1 1 unite de contrflle 3 . 

L'invention est decrite sur la base d'exemples non limi- 
tatifs de realisation auxquels elle ne se limite pas 
mais en englobe au contraire toutes les variantes. 
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Revendications . 

I 0 / Pupitre de commande et de contrdle coraportant un 
certain nombre d'unitgs, pour la mise en oeuvre de 
1 'exploitation de installation telles qu'une 
unite de commande et une unite de visualisation, 
caracterise en ce que lesdites unites (1, 3) sont 
montfies sur des bras horizontaux (4, 6) qui leur 
servent de support, qui les entrainent dans leur 
mouvement et qui servent de logement a la filerie 
(5) et en ce que au moins une de ces unites peut 
fitre mobile par rapport a son bras-support. 

2 8 / Pupitre de commande et de contrdle selon la reven- 
dication 1 caracterise en -ce que les bras horizontaux 
(4, 6) sont telescopiques et sont soutenus a leur 
extremite opposee par un bloc technique fixe (2) qui 
renferme un mecanisme propre a mooter ou descendre 
les bras (4, 6) independamraent ou simultanement. 

i°/ Pupitre de commande et de contrdle selon la revendi- 
cation 1 caracterise en ce que les bras horizontaux 
(4,6) sont telescopiques, sont fixes a leur extremite 
opposee a une potence murale (9) et peuvent pivoter 
dans un plan vertical grace a des v§rins (11). 

°/ Pupitre de commande et de contrdle selon la revendica- 
tion 1 caracterise en ce que l'unitg de commande (1) 
est inclinable par rapport au bras (4) sous Taction 
d'un verin (8) ou dispositif analogue. 
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